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E=30·106 kN / m2 I=0.01706667 m4 G=12.5·106 kN / m2 Jt=0.457·0.44 =0.0117m4

EI=512·103 kNm2

Štap 1 
Matrica krutosti u lokalnom i globalnom koordinatnom sistemu, T1=I: 

K1 =K*1= EI 

Štap 2 
Matrica krutosti u lokalnom koordinatnom sistemu: 

K2 = EI 

Matrica transformacija  

T2 = 

Matrica krutosti u globalnom koordinatnom sistemu: 

K*2=EI 

Podmatrica krutosti sistema uz nepoznata pomeranja u globalnom koordinatnom sistemu: 

Kss= EI 

Vektor ekvivalentnog vornog optere enja: 
Štap 2 
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50 kN37.5kNm

1 1'5
25kN 6.0m

Q*2=T2T·Q2=

Vektor slobodnih lanova uz nepoznata pomeranja  Ss= Qs +Ps  
Qs= Q*2 Ps=0     

Ss = 

Vektor nepoznatih pomeranja 

qs = Kss-1· Ss = (EI)-1

Vektor sila na krajevima štapa: 

Štap 1 
R1= R*1=K1· q1- Q1  

q*1= q1 =(EI)-1 R1=R*1= 

Štap 2 
R2 = K2· q2- Q2 q2=T2·q*2  

q*2 =(EI)-1 R2= 

Q2 = 
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